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Resumo: O presente trabalho resulta das acBes do projeto de pesquisa Laboratério de
Prototipagem para Ensino de Ciéncias (LaPEC), tendo inicio em abril de 2017 através de
uma situacao-problema evidenciada pelos membros do projeto de pesquisa, voltado ao
acompanhamento de fermenta¢gBes alcodlicas em diversas condicbes. No decorrer do
processo de fermentacdo é necessario realizar mensuracdes da massa de falcons
(recipientes de 50mL) ao longo do tempo, acompanhando a fermentac&o por meio da perda
de massa, devido a liberacao de gés carbdnico (CO2), como subproduto da degradacao da
glicose, transformando-se em etanol. O principal empecilho encontrado na realizacdo da
pesquisa € o tempo e a eficacia para realizar a pesagem de forma manual, sendo que, ha
maioria das pesquisas desenvolvidas, sao utilizadas 120 amostras. Para obtencdo dos
dados precisos e consistentes, o controle deve ser feito periodicamente, no minimo trés
vezes ao dia, por um periodo de sete a quatorze dias, dependendo da temperatura interna
do laborat6rio onde as amostras se encontram. Partindo dessa demanda surgiu a ideia de
prototipar um robd cartesiano com o objetivo de efetuar o transporte dos falcons até a
balanca de forma automatica, assim, dispensando o trabalho manual. Outros beneficios
apresentados sdo em relacdo a quantidade de ciclos diarios, por exemplo, com o robd
funcionando 24 horas por dia, de forma autbnoma, sera possivel coletar mais de trés vezes
a massa das amostras, aumentando a precisdo da pesquisa, incluindo coletas em finais de
semana e feriados. O desenvolvimento do protétipo iniciou apds estudos e discussbes sobre
a elaboracdo do projeto estrutural e eletrénico, sendo que, as primeiras pecas foram
desenhadas com o auxilio de softwares para modelagem tridimensional, e prototipadas em
uma impressora 3D. Em paralelo iniciaram-se pesquisas sobre programacao na plataforma
Arduino, com o intuito de programar os motores de passo utilizados no decorrer do protétipo.
Com o prototipo pronto foi verificado que apos as mensuragdes de massa de alguns falcons
o robd cartesiano apresenta acumulo de erros devido ao material que tinhamos disponivel
para a construcdo das cremalheiras presentes nos eixos longitudinais e transversais. Diante
disso, a énfase da pesquisa concentra-se em atualizar o projeto, substituindo os sistemas
falhos, assim partindo para a utilizacdo de correias, motores mais potentes. Para o
deslocamento dos eixos 0 novo projeto prevé a utilizacdo de guias lineares com seus
devidos rolamentos, com o intuito de fornecer uma maior precisdo ao movimento e maior
eficiéncia de medicbes em relacdo ao tempo, aumentando a velocidade de medicdo e
deixando o rob6 cartesiano mais robusto e com uma maior confiabilidade. O
desenvolvimento do projeto evidencia o potencial inovador e tecnoldgico para a solucéo de
problemas aplicados as melhorias no processo de fermentagdo alcodlica, alinhando-se aos
resultados e premissas dos Institutos Federais, no que diz respeito a contribuir para o
avanco cientifico e tecnolégico com estreita relagdo com os processos educacionais.
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