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O objetivo deste trabalho é demonstrar a viabilidade da implementacdo de materiais
pneumaticos, em conjunto com a programacao de um Controlador Légico Programavel (CLP),
para otimizar a separacdao de pecas metdlicas e ndo metalicas em grandes industrias. A
crescente demanda por sistemas de automacado eficientes motivou este estudo, buscando
melhorar a precisdao e reduzir erros humanos. Para alcancgar esses objetivos, foi realizada uma
série de pesquisas sobre as diversas aplicagcdes de elementos pneumaticos, complementadas
por testes praticos em laboratério. O sistema projetado utiliza trés cilindros pneumaticos,
sensores indutivos e capacitivos, roletes e um botdo de controle, programado pelo software
TPW-PCLINK da WEG. O funcionamento do sistema se dd da seguinte maneira: os sensores
indutivos detectam apenas pecas metalicas, enquanto os sensores capacitivos identificam
qualquer tipo de material. Quando ambos os sensores estdo ativados, o cilindro superior é
acionado, empurrando a peca metalica para a primeira esteira. Se apenas o sensor capacitivo
é ativado, a peca é classificada como ndo metalica; o pistao de apoio é desativado, permitindo
gue a peca desga, e o pistdo inferior a direciona para a segunda esteira. Os roletes emitem
sinais que indicam o acionamento dos pistdes, retornando-os a posicao inicial. Os resultados
demonstraram que o sistema é pratico, eficiente e facil de usar, com uma taxa de acerto de
100% na separacao dos materiais. Essa proposta pode contribuir significativamente para a
automacado industrial, garantindo maior precisdo na separacdao e uma redugdo consideravel
no tempo de processamento. Conclui-se que a integracao de sistemas pneumaticos com CLPs
€ uma inovagao promissora, e sugere-se que pesquisas futuras explorem a integracao com
sistemas de supervisao para monitoramento remoto.
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