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O mundo atual tem sido marcado por uma crescente complexidade e interconexdao nas
esferas tecnolégica, cientifica e social, demandando uma abordagem educacional que va além
das fronteiras tradicionais das disciplinas. A integracdo de conhecimentos provenientes de
diferentes dreas ndo sé promove uma compreensdo mais profunda e abrangente, mas
também estimula a criatividade, a resolucdo de problemas complexos e o desenvolvimento
de habilidades transferiveis. A partir desse contexto, o projeto de pesquisa “Estudo e
desenvolvimento de robds autébnomos”, executado no Robolab, Laboratério de Robdtica do
Campus Caxias do Sul do IFRS, tem por objetivo investigar sobre rob6s capazes de cumprir
desafios de forma independente, de forma a desenvolver nos estudantes diferentes
habilidades a partir da proposicao de desafios. No inicio do projeto, foi ofertado o curso
“Robdtica com Lego - Mddulo I” a estudantes dos primeiros anos dos cursos técnicos do
Campus. A partir dessa experiéncia, os alunos se organizaram em equipes e comegaram a
desenvolver rob6és autbnomos para participar da Olimpiada Brasileira de Robdtica. Como
resultados parciais, entende-se que, ao centrar-se na constru¢do e programacao de robos
autébnomos, o projeto cria um ambiente de aprendizado que transcende os limites
tradicionais das disciplinas, permitindo que os estudantes explorem e apliquem conceitos
matematicos, cientificos e de engenharia de maneira pratica e envolvente. A metodologia
adotada para a construcdao dos robds abrange desde o planejamento da geometria e
posicionamento dos componentes do robd, que demanda compreensdao matematica, até a
selecdo de materiais com base em principios cientificos, garantindo a eficiéncia e a
durabilidade dos robds. A programacao dos robds apresenta um elo crucial entre os aspectos
técnicos e funcionais, exigindo uma profunda compreensao da légica matematica para criar
algoritmos eficazes. A aplicacdao dos principios cientificos também desempenha um papel
fundamental na otimizagao das a¢des do robd diante de diferentes estimulos. Esse processo
ndo apenas demonstra a interdependéncia entre os campos da matematica, ciéncias e
engenharia, mas também fomenta a capacidade dos estudantes de compreender como esses
conceitos aparentemente distintos convergem para atingir objetivos praticos. O Robolab
surge para proporcionar um ambiente educacional que vai além da teoria isolada, oferecendo
oportunidades para o desenvolvimento de habilidades praticas, pensamento critico,
resolucao de problemas complexos e colaboracdo em equipe, competéncias essenciais para
o crescimento pessoal e profissional dos estudantes. Como continuacao do projeto, pretende-
se auxiliar e engajar as equipes a aprimorarem seus robos, de forma a criar no Campus uma
cultura de desenvolvimento na area da Robdtica.
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