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Para que seja possivel o funcionamento de um dinamoémetro hidrdulico, é necessaria a aplicacdao
de carga a um eixo de rotacdo, bem como a aquisicdo de dados como torque e frequéncia de
rotacdo do motor. Neste trabalho destaca-se a importancia de apresentar um equipamento de
baixo custo para utilizacdo de toda a comunidade académica, que necessitam descobrir o valor
do torque e frequéncia de um motor. O objetivo geral do projeto é a verificar a confiabilidade da
instrumentacdo de um dinamdémetro hidraulico, para avaliagdo de motores de combustdo
interna e baixa poténcia. O objetivo especifico da pesquisa é realizar a calibracdo dos sensores
no software livre Arduino. A escolha pelo software livre justifica-se por ser gratuito e de simples
aplicagdo. Para a instrumentacdo do dinamometro hidraulico, estd sendo utilizado o Arduino
Uno, que utiliza linguagem em C/C++. O hardware é conectado ao computador, por meio de um
cabo USB. Para aquisicdo do valor do torque, esta sendo utilizado a célula de carga, com seu
modulo conversor amplificador HX711, esse conversor é necessario para que seja possivel, a
interligacdo entre a célula de carga e o Arduino Uno. Na aquisi¢cdo do valor da rotacao, esta sendo
utilizado o sensor indutivo de proximidade NPN, para sua alimentagdo uma fonte de 12 Voltse 1
Ampére, pois a alimentacdo que o arduino fornece de 5 Volts ndo é o suficiente para o
funcionamento do sensor, também esta sendo utilizado um display 16x2 e um mddulo 12C para
display LCD. Para avaliagdao do instrumento, esta sendo utilizado o motor estaciondrio a gasolina
da Buffalo com poténcia de 6,5 CV. A imposicdo de carga ao motor é feita por uma bomba
hidraulica de engrenagens. Os dados adquiridos serdo comparados com os do fabricante do
motor para avaliacdo da confiabilidade do instrumento. Durante a realizacdo do projeto é
possivel afirmar, que ambos os sensores escolhidos no inicio da pesquisa, sdo proprios para a
realizacdo do projeto, pois se enquadram nos requisitos principais de serem de baixo custo, facil
acesso e com alta vida util. O presente projeto ndo pode ser finalizado na data prevista, por conta
da suspensdo das atividades, devido a COVID-19, mas o desenvolvimento do projeto prosseguira
até arealizacdo de todos os testes e avaliacdo. Espera-se que a realizacdo do projeto possa trazer
incentivos para reproducdo dos dados adquiridos, adaptar o instrumento e auxiliar os diversos
discentes e docentes do IFRS.

Palavras-chave: Arduino. Baixo custo. Motor estacionario.

@)y | @c’qu \ \ SICT Res., Bento Gongalves, RS, v.9, dez. 2020.

FAPERGS ISSN 2594-7893



