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A irrigacdo visa tanto o aumento da produtividade quanto a garantia do fornecimento de
produtos em periodo de escassez. O manejo das irrigacdes geralmente é realizado com o
acionamento dos sistemas de moto bombeamento e abertura e fechamento de linhas de
irrigacdo, de forma manual, necessitando da presenca, no local de uma ou mais pessoas.
Atualmente no IFRS - Campus Vacaria, ha um experimento que visa a determinagdao da maxima
eficiéncia da 4gua na producdo de forragem de Milheto. Esse estudo se da de forma manual.
Dentro do contexto atual, a pandemia, e visando o uso de tecnologias digitais no campo
(Agricultura 4.0), o projeto da producdo de forragem de milheto irrigada tem como um dos
objetivos, desenvolver um protétipo de baixo custo para a automatizagdo e controle de sistemas
de irrigacdo em lavouras. O protoétipo para ligar e desligar as linhas de irrigacdo e a motobomba,
estd sendo desenvolvido e utilizard a plataforma Open-source Arduino. Esta placa estard
conectada com um médulo Wi-Fi, que ird possibilitar o envio de dados para uma pagina HTML.
Essa pdgina servird tanto para conter os dados coletados em tempo real quanto para o controle
sobre o consumo de agua por meio do controle manual de valvulas solendides. Também
conseguird determinar dados de umidade e temperatura do solo. A parte fisica do protdtipo
contara com mddulos relés 5 V de dois e oito canais, que servirdo tanto para o acionamento das
motobombas quanto para o acionamento das dez valvulas solendides presentes no sistema, que
liberardao dgua para as seis diferentes laminas de irrigacao, cada lamina vai contar com 2 valvulas
solenoides, cada par de valvula serd ativado em diferentes tempos de acordo com a
Evapotranspiracdo de Referéncia (ETo), sendo as laminas com 0, 25, 50, 75, 100 e 125%, estas
determinadas por metodologia especifica da area de irrigacdo. O tempo de aplicacdo da dgua de
irrigacdo ird se basear nestes percentuais da ETo. Como resultados, espera-se aumentar a
velocidade de acionamento e desacionamento das linhas de irrigacdo e motobombas. O Sistema
serd capaz de identificar falhas no funcionamento por meio de sensores, podendo diminuir
alguns erros de aplicacdo de agua via irrigacdo. Espera-se poder utilizar os dados provenientes
deste estudo com fim diddtico tanto nos cursos técnicos quanto superior, além de gerar
publicacdes cientificas.
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