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A produgcdo de tecnologia assistiva, com vistas a maior inclusdo de pessoas com
necessidades especiais, vem se desenvolvendo de maneira cada vez mais rapida. Um dos
principais nichos de pesquisa na area trata da locomog¢ao autbnoma de cegos e/ou pessoas
com baixa visdo. Especificamente para o primeiro grupo, os Laboratérios de Producgao e
Desenvolvimento de Tecnologia Assistiva dos Campi Farroupilha e Bento Gongalves do
IFRS, vinculados ao Projeto de Acessibilidade Virtual (PAV) e com financiamento do
Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnolégico (CNPq), vém
desenvolvendo o projeto “RexTronic - Cao Guia Eletrénico”. Este projeto, em parceria com
empresa privada de desenvolvimento de solugdes para pessoas com deficiéncias, tem como
objetivo o desenvolvimento de um cao guia robd que seja capaz de identificar obstaculos e,
uma vez identificados, seja capaz de desvia-los, guiando o usuario pelo caminho adequado.
O projeto baseia-se em trés principios para locomog¢do autbnoma: processamento de
imagem, para definicdo do caminho, localizagcao por GPS, para definicao da rota, e detecgao
de obstaculos por sensoriamento ultrassénico e/ou processamento de imagem. Até o
momento, no que diz respeito a sensores, esta sendo estudado a topologia da cémera
estéreo, a qual pode proporcionar um mapa de profundidade do ambiente, deste modo é
possivel levantar mais informagbdes do ambiente que o sensor ultrassdnico. Ja com respeito
a localizagao por GPS, foi desenvolvido um algoritmo para detectar os pontos criticos,
curvas, encruzilhadas, etc., conjuntamente foi elaborado um algoritmo para determinagao de
acao, que determina a direcao a ser tomada, direita, esquerda ou em frente, ao chegar
proximo ao ponto. Visto que os sensores ultrassbénicos apresentam cone de deteccao de 60
graus de abertura, o que significa que ha uma grande area de leitura com a mesma
resposta, optou-se por comecgar a implementar um processamento de imagem mais
sofisticado, visando uma melhor captura de informagées do ambiente.
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