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A automacgao residencial cresceu muito nos ultimos anos, pois com ela é possivel
automatizar tarefas triviais que demandam tempo, facilitar a realizacdo de atividades diarias
e reduzir o consumo de energia elétrica. Porém, algumas instituicbes utilizam-se dessa
tecnologia para realizar um controle de ambientes, visando ampliar algumas questdes de
seguranga. Com base nessas vantagens foi elaborado este trabalho que visa desenvolver
um sistema de controle e automacéo para as salas da sede da Associacdo dos Pais e
Amigos dos Excepcionais (APAE) na cidade de Canoas. O IFRS Campus Canoas e a APAE
possuem uma relacido de cooperacao, onde a APAE identifica problemas e o IFRS tenta
resolvé-los com solugdes adequadas e condizentes com a situagado econdmica da Instituicdo
parceira. Assim, o sistema que esta sendo elaborado utiliza a plataforma Arduino e diversos
componentes eletrénicos (sensores e atuadores) para medigdo de variaveis do ambiente,
como umidade, temperatura, presenca e intensidade da luz, assim como controle de entrada
e saida de ambientes controlados. O primeiro passo do trabalho, apés compreender o
problema, foi a realizagao de pesquisa bibliografica para identificar quais componentes usar,
como fazer a integracdo entre eles e com e qual seria a melhor solugdo para resolver o
problema. Apds essa etapa foi realizada uma pesquisa exploratéria que foi dividida em
testes iniciais, onde cada componente foi testado isoladamente para uma maior analise de
seu comportamento; testes intermediarios onde os componentes foram interligados em um
mesmo circuito para que o funcionamento do sistema como um todo pudesse ser
observado. Nesta etapa foram detectados e corrigidos alguns problemas vinculados a
integracdo dos componentes. Como resultado destas duas primeiras fases percebeu-se que
nao seria possivel utilizar o sistema padrao do mddulo de conexdo WiFi selecionado
(Médulo WiFi ESP8266 ESP-01). Para a resolugdo deste problema foi realizada uma
pesquisa dos sistemas alternativos e apés alguns testes foi escolhido o sistema NodeMCU
para controle do médulo. Também foi detectado que o moédulo de leitura de cartées RFID
(Radio Frequency IDentification) nao seria a melhor opgao para utilizagdo no projeto, sendo
assim ele foi substituido por outro mdédulo que nao necessita de uma biblioteca de
processamento propria. A proxima fase a ser realizada é a implantagao dos componentes do
sistema em uma sala do IFRS Campus Canoas desenvolve seus projetos, para
posteriormente implanta-lo na APAE Canoas. A solugdo que estd sendo elaborada foi
organizada de forma a ser facilmente adotada e implantada por outras instituigées.
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